Karnisze elektryczne Torro

Electric curtain tracks | SnekTpunueckmne KapHM3bI

Instrukcja obstugi | Operating instructions | IHcTpykuma no akcnayatawmm

TOro

ver. 2.1
Silniki AMG8 LS «—> Piloty AC127-01 RF Przetaczniki AC125-01 RF
Motors AMG8 5W RF Remote controls AC127-02 RF Switches AC126-01 RF
Mortopbl MynbTbI Bbikntouatenu
AM95 RF AC127-06 RF AC128-01 RF
AM95 5W RF AC127-16 RF AC125-02 DCT
AC129-01 RF AC126-02 DCT
AC129-04 RF
Dane techniczne | Technical data | TexHnueckune gaHHble
typ | type | Tvn AMG68 LS AM®68 5W RF AM95 RF AM95 5W RF
moment obrotowy | torque | KpyTALLWA MOMEHT 1 Nm 2 Nm 1Nm
predkos¢ przesuwu | sliding speed | ckopocTs AsikeHns 16 cm/s 14 cm/s 10/12,5/16 cm/s
wymiary | dimensions | pa3meps! 320x 68 x50 mm | 320 x 68 x 50 mm 230x 94 x 57 mm
napiecie znamionowe | rated voltage | HOMWHabHOE HanpsaxeHne AC 230 V 50 Hz
moc znamionowa | rated power | HOMUHaNbHas MOLLHOCTb 72W 80 W 9% W
temperatura pracy | operating temperature | paboyas Temnepatypa 0+50°C 0+50°C 0+50°C
stopien ochrony | enclosure class | cTeneHb 3aLymT IP 20 IP 20 IP 20
Wymiary montazowe | Installation dimensions | MoHTaxHble rabapuTbi
A B C
(P27 P77 < =
> 20 mm > 36 mm % > 56 mm > 36 mm Z 256 mm
L R L
\:j > 56 mm
Odstep od krawedzi wneki Montaz jednej szyny Montaz dwdch szyn (dwie tkaniny)
Edge gap Single rail installation Double rail installation (two fabrics)
3a30p Mexay MOTOPOM U1 CTeHOM MoHTax 0AHOro KapHu3a MoHTax AByx KapHW30B (4Be TKaHK)
Ad. C. Optymalna odlegtos¢ pomiedzy dwoma szynami wynosi 15 cm. W zaleznosci od sztywnosci i sposobu uszycia zastony odlegtos¢ optymalna moze by¢ inna.

Optimal distance between two curtain rails is 15 cm. Depending on fabric stiffness and sewing method the optimal distance may vary.
OnTMansHoe paccToaHne Mex Ay ABYMSA KapHM3amu 15 M. B 3aBUCMMOCTM OT XeCTKOCTH 1 Cnocoba NoLMBa TKaHW, ONTUMaNbHOE PacCTOAHME MOXET

N3MEHATBLCA.

Ostrzezenia | Warnings | MNpeaynpexzaeHns

X

Chroni¢ przed woda!
Keep away from water!
36eratb nonasanusa Boabl!

v

Luzny kabel chroni przed naptywem wody.
Loose cable protects from water inflow.
CBODOOAHOBUCALLMIA MPOBOZ, 3aLLIMLIaET OT
MPOHWMKHOBEHWMA BOAbI.
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Nie uderzac!
Do not hit motor!
He ynapars!

X
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Chroni¢ przed srodkami powodujgcymi korozje!
Keep away from corrosive substances!

136eratb rnonajanna CpeacTB Bbi3blBaroULMX
Koppo3unto!

¥

Nie nawiercac!
Do not drill hole on motor tube!
He npoceepavgats!

X
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Nie zanurzac!
Do not put into liquids!
He norpyxarts B xuakoctum!




Ogodlne wytyczne | Before start | ObLime nonoxeHws

Przed rozpoczeciem uzytkowania urzadzenia nalezy doktadnie przeczytac cata instrukcje, jak rowniez zachowac jg przez caty okres uzywania urzadzenia.
Before using the product please read all operating instructions carefully. Please keep these operating instructions for future reference.

lNepes Hayanom Nosb30BaHUsA U34ens, NOXanyiicTa, BHUMATENbHO NPOUMTaITE BCHO MHCTPYKLMIO. XpaHUTe MHCTPYKLMIO Ha MPOTAXEHUM BCEro Neproja
NO/Nb30BaHWA U3AENMEM.

Aby zamontowac silnik Torro AM68 w koncdwce szyny nalezy wsunac silnik do konfca oraz przesunac bolec ze skrajnego potozenia do $rodkowego.

To install the Torro AM68 motor into the rail ending, push the motor up to the rail ending plate holding locking pin on the side. Then pull down and

slide it to middle position.

410681 ycTaHOBUTL MOTOpP Torro AM68, HeobX0AMMO BCTaBWTb BEPTVKaNbHO MOTOP A0 YNopa B OKOHYaHWe KapHW3a, Npu 3TOM

BNOKUPYHOLLMIA LUTUPT AOKEH HAXOAMTCA B BOKOBOM MONOXEHMM. 3aTeM MOTAHYTb WTUT BHU3 1 NepesBUHYTb ero B LIEHTPalbHOE NONOXEHKE, NOCae Yero
MoTOp byAeT 3ab710KMpPOBaH.

Aby zamontowac silnik Torro AM95 nalezy obréci¢ silnik o 60 stopni i whozy¢ pionowo w koncowke szyny, a nastepnie obréci¢ do wiasciwej pozycji pozwalajac
na zaklikniecie sie zatrzasku.

To install the Torro AM95 into the rail ending, rotate the motor by 60 degrees and slide up into the rail ending. Then rotate the motor back to its terminal position.
Y106b1 ycTaHOBUTL MOTOP Torro AM95, HeobXx0aMMO NPOBEPHYTL MOTOP Ha 60 rpadycoB 1 BCTaBKTb BEPTMKANBHO B OKOHUAHWE KapHM3a. 3aTeM MoBepHyTh
MOTOP B O6PaTHOM HaMpPaBAEHMM, MOKa OH He OKaXETCsA B HyXXHOM MOJOXEHWM, MPU KOTOPOM 3alllenka ero 3ab0KMpyeT.

Podwojne wejscie RJ-12 stuzy do sterowania bezpotencjatowego, a takze do rozdzielenia sygnatu na drugi silnik w karniszu lub do silnika w karniszu obok.
Double RJ-12 input allows to dry contact control and to split control signal to the second motor installed or to motor in the other curtain track.

[iBOiiHOW BXOA RJ-12 Cny>xuT Ans ynpasaeHna no CyxMM KOHTaKTaM, PasAeneHuns CUrHana Ha Apyroi MOTOp B 3TOM Xe KapHU3e UK Ha APYroi MOTop
COCeZHero KapHw3a.

Brak pilota w zestawie uniemozliwia ustawianie pozydji posredniej w przypadku AM68 SW RF oraz dopasowanie pozydji krancowej w silniku AM95 RF.
Middle position setting (AM68 S5W RF) and limit position fine tuning (AM95 RF) features are unavailable without remote control.
YcTaHoBKa NpOMeXyToUHOM no3uumm ana AM68 SW RF, a Tak>xe ToHKas HacTpolika kpariHero nonoxernsa ana AM95 RF HEeBO3MOXHbI Mpu OTCYTCTBUM MybTa.

Podtgczenie zasilania i okablowanie | Power wire and connection | MoakatoueHne nutaHns 1 nojseaeHve NpoBoLoB

Installation and connection should be carry on by a qualified specialist.

n Instalacji oraz podtaczenia powinna dokonywac wykwalifikowana osoba posiadajgca odpowiednie uprawnienia.

YCTaHOBKa U MNOAKNHOYEHWE A0/IKHbBI OCYULeCTBAATLCA KBaﬂVIQJVILI‘VIpOBaHHbIM crneumanmcTom.

typ | type | Tun

AM68 LS

AM68 5W RF / AM95 5W RF

AMO95 RF

L - fazowy | live | dasa

N - neutralny | neutral | HelAtpanbHbIi  F 3W
PE - uziemienie | earth | 3asemnerve s 5W

AC 230 V 50 Hz %

AC 230 V 50 Hz é
- S

AC 230 V 50 Hz €
]

pptobifisbed -

fazowe LS (Line Switching) AC 230 V + (LS) + (LS/5W) -
DCT (Dry Contact) - + (3W/5W) +
RF (Radio Frequency) - + (3W/5W) +

L - czerwony | red | kpacHbiii (AM95 RF - brazowy | brown | kopruHessiii)
N - niebieski | blue | cunnii
PE - Zielony/zotty | green/yellow | xentsiii/3eneHsiit

L1 - brazowy | brown | kopuuHesbiit

L2 - czarny | black | yepHbiit

AM68 5W RF AMO95 RF / AM95 5W RF

DCT: AM68 5W RF, AM95 RF, AM95 5W RF

- biaty | white | 6enbiit

1
— — 2 - czarny | black | uepHbiit
3 - czerwony | red | kpacHbiit
M 4 - Zielony | green | 3enebiii
5 - 20ty | yellow | xentblit
AMO5 RF || 6 - niebieski | blue | curuii
1| 2| 3| 4 5/ 6
port A
serial line A
nocneaosatenbHbli nopt A
(RS485/RS232) O—— —@ portB
serial line B
oM nocnieaoBaTesbHbIA NopT B
(RS485/RS232)
gora | up | sBeepx @——
sterowanie bezpotencjatowe B
® ® dry contact switch control stop | stop | cron @——— \Ii\llfléclejalF;J 12
ynpasAeH1e Tuna Cyxoi KOHTakT N
AM95 5W RF dot | down | sHus Lrekep RJ-12

Tabela obcigzen | Maximum system load | Tabauua rpy30nogbeMHOCTH

obcigzenie (waga tkaniny) - kg
loading (fabric weight) - kg

AM68

LS

AMO95 RF / AM95 5W RF

AM68 5W RF

rPy30MnoAbEMHOCTb (macca TkaHw) - K1

pojedynczy | single | oanHOuHbIN

Tandem

pojedynczy | single | oanHOuHbIN

Tandem

typ szyny | rail type | Tvn kapH©3a

|

LG

L

LI LG

(

LI

dodm|uptodm|aodm 50 40 30 21 75 60 45 31
do8m|upto8m|ao8m 45 35 25 16 70 50 30 23 67 52 37 24 105 75 45 23
dol2m|uptol2m|ao12m 40 30 20 60 45 30




AMGB8 LS - Ustawienie | Setting | YctaHoBka

Silnik AME8 LS nie posiada zadnych dodatkowych funkgji. Pozycje kraficowe sg ustalane przecigzeniowo. Podwdjne wejscie RJ-12 silnika Torro AM68 LS jest nieaktywne.
AMG68 LS motor has no additional functions. End positions are set by overloading. Double RJ-12 input of Torro AM68 LS is inactive.

Mpusozs AM6E8 LS He MMeeT HMKaKMX AOMONHUTENBHbIX QYHKLIMIA. KOHEUHble MONOXEHMS YCTaHaBAMBAOTCA Npw neperpyske. /lgoiHoi Bxos RJ-12 motopa Torro
AMGO8 LS ABnfetca He akTMBHbIM.

Aby poprawnie ustawi¢ pozycje krancowe nalezy przytrzymac¢ przycisk GORA/DOE do momentu, az naped samoczynnie sie roztaczy (w przypadku przetgcznika
klawiszowego).

To set end positions correctly it is required to hold UP/DOWN button until the drive turn off automatically (in case of control by push switch).
Y100bI NPaBUILHO YCTAHOBUTL KOHEUHbIE MONOXEHWMSA, HEOOXOANMO YaepXMBaTh kKHOMKy BBEPX/BHIN3 a0 Tex nop, noka MOTOp He OTKAtoUMTCA
aBTOMaTMYECKK (B CyYae, eCv yNpaBaeHWe OCyLLIECTBAAETCA C MOMOLLLbHO KHOMOYHOTO NepekatoyaTens).

Po pierwszym przecigzeniowym ustawieniu pozycji koricowych system miekkiego startu/stopu wigczy sie automatycznie.

After the first overload end positions setting, the soft start/stop system will be automatically activated.

Mocne NepBoWt YCTaHOBKM KOHEUHbIX MONOXEHWIA OT Neperpy3ku, CMCcTema MArkoro CTapTa/OCTaHOBKM akTUBMPYETCA aBTOMaTUUeCcKy.

AM68 5W RF, AM95 RF, AM95 5W RF - Programowanie | Programming | lNporpavmuposaHue

Przed przystapieniem do programowania nalezy doktadnie przeczyta¢ ogodlne wytyczne oraz wszystkie uwagi dotyczace danego punktu programowania.
Before programming, please read carefully the general guidelines and all comments related to each stage of programming.
lNepes NporpamMMVPOBaHKEM, NOXaNYNCTa, NPOUMTaiTe ObLLE NONOXKEHUA 1 BCE MPUMEYUAHMA KacaroLLMeCa AaHHOMO 3Tana NPOrPaMMUPOBaHNA.

dotyczy silnika AM dotyczy nadajnika AC12X RF
refers to AM motor refers to AC12X RF transmitter
AM OoTHOCUTCA K MOTOpY AM AC12X oTHocuTCa K nepegatumky AC12X RF

1. Programowanie nadajnika lub kanatu | Programming transmitter or channel | lMporpaMmmupoBaHue nepegatymnka Uim kaHana

9

3 10s | [ b red e A d  blue e Kiedy dioda na silniku zacznie pulsowac na czerwono, w ciggu 10 s wcisnij przycisk A
e Ry a oA na nadajniku RF.
LEARN Z’: = -"..\: V When the motor indicator starts flashing with a red light, within 10 s press the button A
o — \/ — on the RF transmitter.
AM 1s ACT2X 1s X3 B teuennn 10 ¢, nocsie TOro, Kak CBETOAMOA Ha MOTOPE HauHET MUraTb KPacHbIM LIBETOM,
HaXxmuTe KHoMKy A\ Ha nepezatumke RF.

€,

Pierwszy ruch w prawo i w lewo powoduje przecigzeniowe ustawienie pozydji krancowych.
First move to the right and left cause overload setting of the limit positions.

MepBoe ABVXEHVE BMNPABO 1 BNEBO MPUBOAMT K YCTAHOBKE KOHEUHbIX MONOXEHMIA OT
neperpysku.

2. Zmiana kierunku pracy | Changing direction | Vi3meHeHne HanpaBaeHus paboTsl kapHu3a

a A 10s | |b  red c A d  blee 9 Kiedy dioda na silniku zacznie pulsowac na czerwono, w ciagu 10 s wciénij ponownie
= O Sl = Sl przycisk == na nadajniku RF.
= 3’: = 7'.”: V When the motor indicator starts flashing with a red light, within 10 s press the button == on
\/ —> \/ —> the RF transmitter once again.

ACI2X 5s ACI2X 1s x3 B teyeHnn 10 ¢, nocne Toro, Kak CBETOAMOZ Ha MOTOPE HaYHET MUraTb KPacHbIM LIBETOM,

3. Dodawanie nowego nadajnika lub kanatu | Adding the new transmitter or channel | Jo6aBneHve HoBOro nepegatyvika uav kaHana

a A 10s | |b  red c A d  blue < Wcisnij przycisk A na nowym nadajniku.
= (5 ~‘, — s.", Press the button A on the new transmitter.
L b - — b - 2
= < — = V HaxmuTe KHOMKy A\ Ha HOBOM nepeJaTuyike.
\/ — > \V/ —

ACI2X 5s AC12X 1s x3

4. Usuwanie nadajnika lub kanatu | Deleting transmitter or channel | Cbpoc nepepatumnka nnmn kaHana

a A 10s || b  red <A d  blue 9 Kiedy dioda na silniku zacznie pulsowa¢ na czerwono, w ciagu 10 s wciénij przycisk 7
= (O el = S na usuwanym nadajniku RF.
= 1’: = '—,.I\: V When the motor indicator starts flashing with a red light, within 10 s press the button '
\/ —> \ 4 — on the removable RF transmitter.

ACI2X 5s ACI2X 1s x3 B TeueHun 10 ¢, nocnie Toro, kak CBETOAMOZ Ha MOTOPE HaUHET MUraTb KPacHbIM LIBETOM,
HaxxmuTe kHonky W Ha yaansemom nepesatuvike RF.

5. RESET - Kasowanie wszystkich nadajnikow i pozycji | RESET - Deleting all transmitters and positions | RESET - Cépoc Bcex nepesatuvkoB
1 NONOXKEHWI

Metoda 1 | Method 1 | Metoz 1 Metoda 2 | Method 2 | Metog 2
a  A10s|/b  red c d  blue a 10s || b red c d  blue
= b L D b O
= Y| @ PROG £ 3 Vv earn || @ LEARN £ 3 v
\/ —> ® —> e —> e —>
ACI2X 55 ACI2X s 1s AM 3s AM 1s x3

6. Wiaczanie/wytaczanie funkgji Touch Motion | Touch Motion on/off | BkatoueHne/Boikarouerve dyHkumuy Touch Motion

a b red C  red d bl 3 Trzymaj wciéniety przycisk LEARN FJO momentu az diqda zacznig pulsowac na niebiesko.
Sl Sl e Hold down the LEARN button until the LED flashes with a blue light.
LEARN Z’: -"..\: 3’: V HasxxmuTe kHorky LEARN 40 Tex nop, noka CBETOAMOZ HE HAUHET MUraTb CUHWM.
® —> —> — »
AM 7s 3:7s x3




AMG68 5W RF - Funkcje dodatkowe | Additional functions | [lononrutensHble byHKLMN

1.
a A b blue
7 ~ V
ACT2X 1s x3
2.
A b blue
= @ v
v T
ACI2X 5 x3

Moze by¢ ustawiona tylko jedna pozycja posrednia.
Only one middle position can be set.

Ustawienie pozycji posredniej | Middle position setting | YctaHoBKa MpoMesyTOUHOTO NONOXKEHNs

MoxeT BbITb YCTaHOBIEHO TONBKO OAHO MPOMEXYTOUHOE MOOXKEHME.

Najpierw ustaw wozek wiodacy w wybranej pozydji.
Firstly move master carrier to the desired position.

CHauana ycTaHoBWTe BeaylLyto KapeTky B XenaemMoe MoNoXKeHwe.

@ Najpierw ustaw wozek wiodacy w pozydji posredniej.
First move master carrier to middle position.
CHayana ycTaHoBUTe BEAyLLyHO KapeTky

B MPOMEXYTOYHOE MONOXEHMNE.

Usuwanie pozycji posredniej | Middle position delete | YaaneHne npomexxyTOUHOro nonoxeHus

Dojazd do pozydji posredniej.

A Reaching middle position.
= [ocTvixeHvie MPOMEXYTOUHOTO
\V/ MONOXKEHUA.

ACI2X 2s

AMO95 RF, AM95 5W RF - Funkcje dodatkowe | Additional functions | ZlononrutensHble dyHKLMN

fioletowy | violet | dronetoseii - 12,5 m/s (100 rpm) - domysina | default | no ymonuaxmto

3 Ustaw silnik w danej pozydji krancowej.
Set the motor in given limit position.
YcTaHOBWTE MOTOP B A@HHOM KpaiHeM NONOXEHUN.

4 Przesun wozek wiodacy do wybranej pozydji.

1. Regulagja predkosci przesuwu | Sliding speed adjustment | PeryvpoBka ckopocTu nepemelleHuns
a 10s || b oac c ®) Nalezy wybra¢ predkosc¢ korzystajac z przycisku LEARN na silniku.
D . Select the speed using LEARN button on the motor.
SPEED /(LEARN\ SPEED V Bbi6epuTe ckopocTb ¢ MoMOLLbHo kHomkv LEARN Ha moTope.
@ o H, @
‘@- @ niebieski | blue | cuHnii - 16 m/s (130 rpm)
AM 3s A S AM 3s
czerwony | red | kpacHbii - 10 m/s (80 rpm)
2. Dopasowanie pozycji krancowej | Limit position fine tuning | ToHkas HacTpoiika KpariHWUX MNONOXKEHUN
a b < bl d & fopl
\ blue A olue
~ PROG @ = /A PROG @ v
— O~ ) — /= (] —
ACT2X 15 x3 || acix ¥ || acx 1s x3

Move master carrier to the desired position.

Rozwigzywanie probleméw | Troubleshooting | Pelwerne npobnem

YcTaHoBUTE BeAyLLYrO KapeTky B Xenaemoe nonoxeHue.

Problem | Problem | Mpo6aema

Przyczyna | Cause | [MpuunHa

Rozwigzanie | Solution | Peluerve

1. | Pilot przestat dziatac.

Remote control does not work.

[ynsT He paboTaer.

Brak zasilania, stabe baterie.

Power cut off, low batteries.

OTCyTCTBYET NUTaHWE, HN3KWIA 3apss HaTapew.

Upewnij sie, ze karnisz jest podtaczony do zasilania.
Sprawdz stan baterii, zwré¢ uwage czy zapalaja sie
diody na pilocie.

Please ensure that motor is powered. Check battery
status and ensure that remote indicators flash.

YbeanTech, UTo NUTaHKe NOAKAOYEHO K MOTOPY.
lNposepbTe cocToaHWe batapen 1 obpaTute
BHMMaHMe, 3aroparoTca i CBeTOAMNOAbI Ha Mynbre.

2. | Wozek wiodacy nie dojezdza do
korica szyny.

Master carrier does not reach rail end.

Beayuiaa kapetka He goesxaer A0
KOHLLa KapH¥3a.

a. Nastagpito przesuniecie wozka wiodacego po wyjeciu
silnika.
b. Pozycje krafcowe ustawione bez obcigzenia (zastony).

a. Master carrier has been moved after the motor had
been detached from rail end.
b. End positions have been set without any load (curtain).

a. MoTop 6bin OTCOAMHEH OT KapHW3a 1 Nocae 3Toro
Besyllas KapeTka Oblna nepemeLLieHa.

b. KoHeuHble monoxeHuns 66111 yCTaHOBAEHbI 6e3 Harpy3Kku
(6e3 wrop).

Nalezy zresetowac naped (pkt. 5), a nastepnie
przypisac pilota jeszcze raz (pkt. 1) oraz ponownie
ustawi¢ pozycje krancowe z docelowym obcigzeniem
(zastona) (pkt. 1e).

Complete reset of the unit is required (sec. 5). Add
the remote control (sec. 1) and set the end positions
again with the proper load (curtain) (sec. 1e).

Heobxoammo yaanuTb BCe HaCcTpOikun Motopa (4. 5),
noc/e 31oro A06aBuTh elle pa3 Nyast (4. 1) v BHOBb
YCTaHOBWTb KOHEYUHbBIE MONOXEHNA YXe C Harpy3Kon
(co wropomn) (4. Le).

3. | Funkgcja Touch Motion nie dziata.

Touch Motion does not work.

®yHkupma Touch Motion He pabotaer.

a. Upewnij sie, ze dysponujesz silnikiem AM95 RF
lub AM68 RF (podtaczenie 3 lub 5 zyh).

b. Ruch wézka nie powoduje dalszego ruchu karnisza.
¢. Funkgcja Touch Motion jest nieaktywna.

a. Please ensure that you have AM95 RF or AM68 RF

(3 or 5 wires connection).

b. Movement of the master carrier does not cause further
movement of curtain.

c¢. Touch Motion is off.

a. YbeauTecs, uto y Bac yctaHosneH motop AM95 RF nam
AMG68 RF (noakatoueH 3-x uam 5-11 XunbHbIM kabenem).

b. MepemellieHre BeayLLel KapeTku He Bbi3blBaeT paboTy
KapHu3a.

. Ybeantecs, uto dyHkUMa Touch Motion akTrBrpoBaHa.

a. Funkgja dziata wytacznie kiedy silnik ma
podtaczone przewody L, N, PE na state.

b. Przesun wézek wiodacy zdecydowanym ruchem
(min. 15 cm), do momentu zadziatania silnika.

¢. Wykonaj pkt. 6 w celu wigczenia Touch Motion.

a. The function is active only when L, N and PE wires
are permanently connected.

b. Move master carrier firmly (min. 15 cm) until
motor will continue the movement.

c. See section 6 to turn the function on.

a. GYHKLMA aKTMBHA TOIBKO KOTAa MOTOP MOAKIHOYEH
k nposozam L, N, PE.

b. MepeapHsTe BeyLLyHO KaPETKy YBEPEHHbIM ABVKEHVEM
(MH. 15 M) noka MOTOP He HaYHET ee NepeMelLLiaT.

C. BbinonHuTe aencTBms cornacHo yactv 6 ans
aKTUBMPOBaHMA OYHKLMN.
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